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摘要：随着数据中心规模的不断扩大，其能耗巨大的问题也

日益突出。分布式数据中心既可以通过计算任务在多个数据

中心间的分配实现功率的转移，也可以通过单个数据中心的

功率控制实现功耗和计算时延的均衡。两种优化手段相互耦

合，且面临着来自于信息层和能量层的多元不确定性的影响，

需要快速可靠的控制手段实现数据中心信息层和能量层的协

同优化。基于此，本文首先构建了分布式数据中心协同优化

调节架构，并基于动态微分方程，分析了多数据中心计算任

务分配与单数据中心功率优化的动态特性，构建了耦合优化

问题的统一调节模型。综合考虑系统运营成本及计算时延构

建目标函数，引入最优控制理论对该问题求解，实现数据中

心信息能量的秒级协同优化控制。仿真结果表明，相较于分

钟级的控制，基于本文所提算法的快速控制能够较好的追踪

可再生能源出力以及计算任务的波动，从而有效提升系统的

经济效益及可再生能源就地消纳率。 

关键词：分布式数据中心、微分方程、协同优化、可再生能

源，最优控制 
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Abstract: With the continuous expansion of the scale of data 
centers, the problem of huge energy consumption has become 
increasingly prominent. Distributed data centers can not only 
realize power transfer through the distribution of computing 
tasks among multiple data centers, but also realize the balance of 
power consumption and computing delay through power control 

of a single data center. The two optimization methods are 
coupled with each other and face the influence of multiple 
uncertainties from the information layer and the energy layer. 
Therefore, a fast and reliable control method is required to 
realize the collaborative optimization of the information layer 
and the energy layer of the data center. Based on this, a 
distributed data center collaborative optimization architecture 
was first constructed in this paper. Then the dynamic 
characteristics of multi data center computing task allocation and 
single data center power optimization are analyzed based on the 
dynamic differential equation, and a unified adjustment model of 
coupling optimization problem is constructed. Considering the 
system operating cost and computing delay to construct the 
objective function, the optimal control theory is introduced to 
solve this problem and realize the second-level collaborative 
optimal control of the information energy of the data center. 
Simulation results show that, compared with the minute-level 
control, the high frequency control based on the proposed 
algorithm can better track the fluctuation of renewable energy 
output and calculation tasks, so as to effectively improve the 
economic benefits of the system and the local consumption rate 
of renewable energy. 
Key words: Distributed data center, differential equation, 
collaborative optimization, renewable energy, optimal control   

 

随着数字化社会的发展，数据中心的规模在不

断扩大，其能耗问题也日益凸显。在最近的几年间，

我国数据中心的用电量每年的增幅超过 10%，2020

年突破 2000 亿 kWh，占全社会总用电量的 2.7%。

根据国网能源研究院的预测，到 2030 年，全国数据

中心的总用电量会在 2020 年的基础上翻倍，占全社

会用电量的比重也将上升至 3.7%。 

与此同时，我国提出“碳中和、碳达峰”的目

标，促使电力系统向着以清洁能源为主的结构转变。

但可再生能源出力的波动性和不可调节[1]的特性使
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高比例可再生能源电网的供给侧灵活性大大降低[2]，

需要充分利用储能[3]、可调节负荷[4]等需求侧可调节

资源提升电网灵活性，消纳可再生能源。数据中心

作为高能耗负荷之一，其目前的能量来源还是以传

统化石能源为主，2018 年，可再生能源仅仅供应了

23%的数据中心能耗，低于可再生能源在中国全社会

电力消费量的占比 26.5%[5]。因此，高能耗和能源供

给中可再生能源占比低就成了数据中心运营中面临

的两大问题。 

目前的研究中，主要从数据中心本身的能效提

升[6]以及数据中心与电网协同优化[7]两方面展开。针

对高能耗问题，除了从数据中心建设本身提升数据

中心能源利用率外，在满足时延要求的前提下适当

降低数据中心的服务率，能够在一定程度上降低数

据中心的能耗[8][9]。针对能源供给中可再生能源占比

低的问题，可以通过计算任务在不同数据中心之间

的灵活分配实现负荷的迁移[10]，以更多的消纳可再

生能源。具体而言，可以通过直接负荷控制、电价

信号等手段[11]，引导数据中心参与电网需求响应，

以平抑新能源波动、缓解电网阻塞，提升系统运行

效率[12]。 

文献[13]对混合供电的数据中心的能耗优化问

题进行了综述，分别从数据中心本身能效的提升以

及多个数据中心负载均衡等角度出发，综述了目前

的最新研究成果，并对数据中心能耗与可再生能源

出力的联合调节提出了研究展望，但并未深入的研

究。文献[14]提出了一种多数据中心流量分配的实时

算法，通过计算任务的优化分配，提升数据中心的

长期效益。文献[15]在此基础上，进一步考虑了时延

等因素，提出了分布式的多数据中心流量分配实时

算法，以最小化多个数据中心的长期运营成本。文

献[16]建立了数据网络与电力网络混合运行模型，将

数据中心任务分配纳入电网经济运行的优化调度

中。 

在上述研究中，通过不同数据中心之间的计算

任务调度，实现数据中心功耗的再分配，提升系统

的总体效益。但其前提假设是在特定的计算任务下

数据中心的功耗是确定的。事实上，根据计算任务

时延的需求，可以通过服务器的开关[17]以及 CPU 频

率的调整[18]动态调整数据中心的使用率，进一步提

升系统总体效率。数据中心的能耗优化问题，就转

变为两个子问题：（1）考虑能源层经济成本的信息

层计算任务分配；（2）考虑信息层计算时延的能源

层数据中心能耗的确定。 

上述两个子问题对于系统总体效益的影响是相

互耦合的[7]。针对上述优化问题，文献[17]构建了双

层优化模型，在日前根据预测的计算任务量及时延

需求，计算出数据中心可调节功率范围并参与电力

市场出清，日内根据出清结果调节数据中心的任务

量及功率。文献[18]也构建了电网和和信息双层优化

架构，通过两层间的交互优化，保证计算效率的同

时，降低电网阻塞率，同样需要在日前向电网提供

数据中心可调度的功率范围。文献[19]则是在计算任

务预测的基础上，通过两层之间的多次迭代，逐渐

逼近最优决策。文献[20]综合考虑数据中心和电动汽

车的调度，将求解问题转化为随机规划问题并基于

ADMM 算法求解该问题。 

上述研究中，均构建了能量和信息的双层优化

调节架构，通过数据预测或信息交互迭代实现数据

中心和电网的联合优化，实现了小时级/分钟级的优

化调节。但数据中心计算任务存在较大的波动性[24]，

且常常会面临难以预测的流量突发现象[10]，同时，

可再生能源的出力也具有很大的波动性，信息层和

能量层的双重不确定性对于控制的反馈速度提出了

更高的要求。相比于迭代的求解算法，最优控制能

够实现毫秒级的反馈，并且已经在火箭运行姿态调

整[21]，电力系统稳定控制[22]，燃料电池的能量管理[23]

等领域取得了较好的应用效果。 

因此，为了提升分布式数据中心控制的速度以

更好的应对突发计算任务以及可再生能源出力带来

的波动，本文引入最优控制理论，针对目前研究中

多数据中心计算任务的分配与单数据中心功率控制

协同优化的问题，基于动态微分方程，构建多数据

中心计算任务分配及数据中心功率优化动态控制统

一模型，实现任务分配与功率控制的同步优化。进

而，采用最优控制的极小值原理求解对控制问题求

解，有效提升了系统控制的速度，保证系统能够及

时随外界环境变化做出调整，使系统总能够根据外

界环境的波动修正最优控制决策，并对系统控制速

度与效益的关系进行了分析。此外，考虑到数据处
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理的服务质量（Quality of Service，QoS）与经济成

本是相互矛盾的，本文在调节目标中兼顾了延迟成

本与经济效益，并探讨了 QoS 与经济效益之间的关

系。 

1  分布式数据中心架构及信息能量模型 
1.1 分布式数据中心总体架构 

分布式数据中心分布在电网的不同节点，一方

面，数据中心可以依托电网供电，另一方面，数据

中心可以依托附近可再生能源供电[25]。在信息层，

各个数据中心互联互通，来自于前端的计算任务可

以自由分配，分布式数据中心的信息和能源架构如

图 1 所示： 

数据中心1 数据中心n数据中心2

前端1 前端2 前端3 前端4 前端k

···

···
···

主电网

能量流 信息流

l1(t) l2(t) l3(t) l4(t) lk(t)
LDC,1(t)

电网

节点1
电网

节点2
电网

节点n

分布式可

再生能源

分布式可

再生能源
分布式可

再生能源

LDC,2(t) LDC,n(t)

 

图 1 分布式数据中心信息能量交互架构 

如图 1 所示，在每个时刻，有 k 个前端申请计算

任务，每个前端申请的计算任务量为 ( )il t ，所有计

算任务可以分配给 n 个分布式数据中心协同完成，

每个数据中心承担 ( )DC iL t, 的计算任务。各个数据中

心之间在信息层相互连通，但由于地理上的分布特

性，其通过不同的主网节点接入电网，从而每一个

数据中心的实时节点电价各不相同[26]。数据中心除

了能从电网购电外，还可以依托本地可再生能源功

能，充分利用可再生能源“剩余”电量，以减少弃

风弃光现象的发生。由于各地资源禀赋及负荷特性

不同，能够给数据中心供能的可再生能源的容量及

时域特性也各不相同。 

1.2 分布式数据中心信息能量模型 

1.2.1 数据中心能耗控制模型 

数据中心的能耗与承担的计算任务量相关，通

过数据中心服务器的启停[17]以及 CPU 频率的调节

[18]，可以控制数据中心的服务率，使数据中心不总

运行在满功率的状态下，以提升数据中心的能效。 

数据中心的能耗主要包括服务器能耗以及支持

服务器正常运行的散热等能耗构成[27]。其中，数据

中心服务器的能耗主要为 CPU 的能耗，可以用如下

模型表示[6][28]： 

( ) ( ) ( )2
server 0i j i j i j i j i j i jP t c A E V t f t= +, , , , , , , ,      (1) 

上式中数据中心的服务器功率主要包括静态功

率和动态功率， 0i jc , , 为第 i 个数据中心第 j 个服务器

CPU 的静态功率，如果硬件环境不变，则其为固定

常数。服务器的动态功率则由电容 i jE , ，时钟频率

( )i jf t, ，CPU 电压 ( )i jV t, 共同构成，其能耗与每个时

钟周期内的开关次数 i jA , 正相关。其中 i jA , 和 i jE , 在相

同的硬件环境下也为固定常数。 

根据数据中心的典型电能利用效率（Power 

Usage Effectiveness，PUE）[29]，可以得到数据中心

服务器功率与总功率的关系： 

( ) ( )
1

iM

DC i server i j i
j

P t P t U
=

= ∑, , ,        (2) 

其中，Ui 为第 i 个数据中心的 PUE 值。如前文

所述，可以通过控制开启服务器的数量[17]或调节

CPU 频率[18]实现数据中心的功率控制，同时，相对

于整个数据中心而言，功率可调节的颗粒度很小，

因此认为数据中心的功率是连续可调的，可以定义

数据中心使用率控制信号为 ( ) [ ]0,1P iu t ∈, ，以控制数

据中心功率的变化。 

对于一个数据中心而言，如果没有新到计算任

务，随着数据中心存量任务的处理，数据中心的所

需处理的计算负载在逐渐下降，则维持同样计算时

延所需的功率也在逐渐下降。假设数据中心的功率

能够追踪计算负载的变化，则在固定计算时延下，

数据中心功率与负载之间存在正相关的关系，如下

所示： 

( ) ( )DC i i DC iP t k L t=, ,              (3) 

其中， ik 是默认情况下，数据中心功率 ( )DC iP t, 与

计算任务 ( )DC iL t, 间的比例系数，使数据中心的功率

能随计算任务量的下降而降低。 
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同时，数据中心对任务的处理速度也与功率相

关，则剩余计算任务的变化量为： 

( ) ( )DC i i DC idL t v P t= −, ,             (4) 

其中， iv 是计算任务变化量与数据中心功率的比

例系数，计算中心功率 ( )DC iP t, 越大，数据处理速度

越快，则单位时间被处理完成的计算任务 ( )DC idL t, 越

多。 

结合(3)和(4)，在特定的控制信号下，每个数据

中心的功率随时间的动态变化可以表示为如下形

式： 

( ) ( ) ( )DC i i i DC i P i P idP t k v P t u tβ= − +, , , ,      (5) 

其中， P iα , 为时间常数， P iβ , 为最大可到达计算

任务， ( )P i P iu tβ , , 表示 t 时隙中第 i 个数据中心新增的

计算任务。 

数据中心功率的变化，会影响数据中心能量层

的成本。每个数据中心的能量来源一方面来自本地

的分布式可再生能源，一方面来自于电网，且当本

地可再生能源过多时，可以出售给电网，获得一定

的售电收益，因此，所有数据中心 t 时刻的能源成本

如下： 

( ) ( ) ( ) ( ) ( )( )
( ) ( ) ( ) ( )

1

s.t.

n

B i B i S i S i
i

PV i B i S i DC i

C t P t R t t P t R t t

P t P t P t P t
=

= ∆ − ∆

+ − =

∑ , , , ,

, , , ,

   (6) 

上式表示由 n 个数据中心组成的数据中心系统

的能源成本 ( )C t  ，当 t 时隙数据中心 i 的本地可再生

能源发电量不能满足数据中心能耗时，其会向电网

购买电量 ( )B tP t, ，其接入的主网处的购电电价为

( )B iR t, 。当 t 时隙数据中心 i 的本地可再生能源发电

量超过数据中心能耗需求时，剩余部分电量会出售

给电网，出售电量用 ( )S iP t, 表示，t 时隙第 i 个数据

中心所处电网节点的可再生能源的上网价格为

( )S iR t, 。同时，每个数据中心可再生能源出力、数据

中心能耗以及与电网之间的交互功率应实时平衡，

即满足功率平衡约束。 

1.2.2 数据中心计算任务分配模型 

如图 1 所示，在每个时隙 t，数据中心根据 k 个

前端的计算请求分配每个数据中心计算的任务量，

因此定义数据中心计算任务的分配控制信号为

( ) [ ]0,1L iu t ∈, ，则在分配控制信号 ( )L iu t, 下，每个数

据中心每个时隙承担的计算任务量的动态变化如下

式所示： 

( ) ( ) ( )DC i i i DC i L i L idL t k v L t u tβ= − +, , , ,        (7) 

其中， ( )L iu t, 为分配给第 i 个数据中心的任务的

控制量， L iβ , 为可以分配给第 i 个数据中心的最大的

任务量， ( )L i L iu tβ , , 表示 t 时隙中分配给第 i 个数据中

的计算任务量。为了保证在前端的计算请求均能够

被数据中心处理，设置约束如下： 

( ) ( )
0 0

1 1

n kT T

DC i j
i j

L t dt l t dt
= =

≥∑ ∑∫ ∫,        (8) 

上式保证了所考虑的时间段 T 内，每个数据中

心承担的计算任务量 ( )DC iL t, 的总和始终大于等于来

自于前端计算请求 ( )jl t 的总和。 

1.2.3 考虑延迟的信息能量耦合模型 

就信息层而言，数据处理的延迟是数据中心服

务质量的重要指标，数据中心计算任务的平均延迟

又与数据中心承担的计算任务量以及数据中心的功

率有关。在目前的研究中，常用 M/M/n 排队模型计

算数据中心的平均时延情况[17]~[19][30]： 

( ) ( )1 1

1
i i

P
i M M

i j DC i jj j

D
t L tµ

= =

=
−∑ ∑, , ,

        (9) 

其中， iD 为第 i 个数据中心的平均时延， ( )i j tµ ,

为数据中心服务器的服务率，服务率越高，数据中

心的延迟越低， iM 为第 i 个数据中心服务器的数量。

数据中心功率的调节手段有开关服务器数量[17]以及

调节服务器的 CPU 频率[18]，关闭服务器会增加每个

服务器分担的网络负载，在计算延迟时，可以认为

是服务器数量不变，每台服务器的服务率 ( )i j tµ , 下

降，从而在计算时总有 iM 台虚拟服务器，保持服务

器数量不变，以方便延迟的计算以及后续的优化。

需要说明的是，实际环境中的任务分配更为复杂，

本文参考文献[17]~[19]等的研究成果，假设数据中心内

部已存在某种任务分配方式，将数据中心看做一个

整体，用该简化的映射关系表示数据中心功率与时

延的外部特性。 

此外，由于网络阻塞的原因，计算任务从前端

分配至每个数据中心，也会带来时延，同样可以根

据 M/M/1 排队模型，假设计算任务的数据大小呈指
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数分布，考虑了网络阻塞后，(9)式可以被改写为如

下形式[31]： 

( ) ( )1 1
i ii M M

i j DC i jj j

D
t L t

ϖ
µ ϖ

= =

=
−∑ ∑, , ,

     (10) 

其中，ϖ 是网络时延参数，取决于网络没有阻

塞时的网络传输时延。 

在能量层面，数据中心的服务率 ( )i j tµ , 与 CPU

频率正相关[32]，即 ( ) ( )i j i jt f tµ ∝, , ，又由式(1)可知，

CPU 频率与功耗近似线性关系，因此数据中心服务

率与功耗之间的关系可由下式近似表示： 

( ) ( )
1 1

i iM M

i j i server i j
j j

t P tµ ϕ
= =

=∑ ∑, , ,      (11) 

其中， iϕ 为数据中心服务器功率与服务率的转

换系数。联立式(2)(10)(11)，可得数据中心功耗与计

算延迟之间的关系： 

( ) ( )1
i

i
Mi

DC i DC i jj
i

D
P t L t

U

ϖ
ϕ

ϖ
=

=
− ∑, , ,

     (12) 

综上，本文构建了能量层的数据中心的能耗模

型、信息层的计算任务分配模型以及数据中心功耗

与平均计算延迟的能量信息耦合模型。 

2  问题构建及求解 
2.1 问题构建 

从前述的模型中可以看出，在每个时隙，数据

中心需要决策的变量为分配的计算任务量以及数据

中心的功率。对于 [ ]0,t T∈ ，数据中心任务量分配以

及功率调节的控制系统可以定义为： 

( ) ( ) ( )
( ) 00

t t t = +


=

x Ax Bu

x x


         (13) 

其中，A 和 B 均为系数矩阵， 0x 为 0 时隙的系

统初始状态， ( )tx 是 n 个数据中心的状态变量： 

( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )
DC,1 DC,1 DC,2

T

DC,2 DC, DC,

= , , ,

, ..., ,n n

t L t P t L t

P t L t P t





x
   (14) 

右上角标“T”表示矩阵的转置， ( )DC,iL t 是第 i

个数据中心 t 时隙的计算任务量， ( )DC,iP t 是第 i 个数

据中心 t 时隙的功率。 ( )tu 是 n 个数据中心的控制输

入： 

( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )
1 1 2

T

2

= , , ,

, , ,

, , ,

, ..., ,

L P L

P L n P n

t u t u t u t

u t u t u t





u
    (15) 

其中 ( ) [ ]0 1, ,L iu t ∈ ，和 ( ) [ ]0 1, ,P iu t ∈ 分别为 t 时隙

第 i 个数据中心计算任务的控制量信号和功率的控

制信号。根据式(5)(7)可得对称系数矩阵 A 和 B 分别

为： 

1 1

1 1

0

0
n n

n n

k v
k v

k v
k v

− 
 − 
 =
 

− 
 − 

A



  



     (16) 

1

1

0

0

L

P

L n

P n

β
β

β
β

 
 
 
 =
 
 
  

B



  



,

,

,

,

       (17) 

数据中心的能耗成本及功率平衡约束如式(6)所

示，除此之外，数据中心 t 时隙的购电电量应大于等

于 0，即 ( ) 0,B iP t ≥ ，数据中心 t 时隙出售给电网的电

量 应 介 于 可 再 生 能 源 出 力 与 0 之 间 ， 即

( ) ( ) 0, ,PV i S iP t P t≥ ≥ 。为了促进可再生能源的就地消

纳，可再生能源的上网价格会低于购电价格[33]，因

此，数据中心会优先使用可再生能源发电为数据中

心供电，则： 

( )
( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( )0
PV i DC i PV i DC i

S i
PV i DC i

P t P t P t P t
P t

P t P t

 − ≥= 
<

, , , ,
,

, ,

,

,
   (18) 

( )
( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( )0
DC i PV i PV i DC i

B i
PV i DC i

P t P t P t P t
P t

P t P t

 − <= 
≥

, , , ,
,

, ,

,

,
   (19) 

从而，式(6)中的数据中心在 t 时隙的单位成本可

以改写为如下形式： 

( ) ( ) ( )( ) ( )
1

n

DC i PV i i
i

C t P t P t R t t
=

= − ∆∑ , ,     (20) 

其中， 

( )
( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( )

B i PV i DC i
i

S i PV i DC i

R t P t P t
R t

R t P t P t

 <


≥

, , ,

, , ,

,

,
      (21) 

除了经济成本之外，服务质量也是数据中心能

耗优化需要考虑的重要因素之一。因此，结合式(12)，

定义目标函数如下： 
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( ) ( ) ( )( ) ( )( )
1

n

i DC i PV i i
i

x t D P t P t R tγ
=

  = + −  ∑L , ,  (22) 

其中 0γ ≥ ，为权重因子， γ 越大，表示目标对

延迟的要求越高。对于延迟而言，一方面希望实现

其与经济成本之间的均衡，另一方面其也应满足最

大延迟约束，结合式(12)可定义延迟约束： 

delay =1, , , ...,i iD t i n≤            (23) 

其中， delay ,it 即为第 i 个数据中心的延迟上限，改

写上式可得： 

( ) ( )
delay

1, ,
,

, , ...,i
DC i DC i

i i

P t L t i n
U t
ϕ ϖϖ− ≥ =     (24) 

为了在控制中满足延迟约束，结合式(24)定义

( )( ) ( )t t1L x = Sx + D，其中， 

1

1

0 0

0 0

0 0

0 0 n

n

U

U

ϕ
ϖ

ϕ
ϖ

 − 
 
 
 

=  
 
 
 − 
 

S



 

    

 



     (25) 

T

1, ,

, ...,
delay delay nt t
ϖ ϖ 

=  
  

D        (26) 

则不等式约束可以表示为： 

( )1 0t  L x             (27) 

符号“”表示矩阵 ( )1 t  L x 中的每一个元素均

小于等于 0。此外，式(12)所表示的系统应在考虑的

时间内，处理完所有用户的任务请求，即满足式(8)

所表示的约束，对其移项变形可得： 

( ) ( )
0

1 1

1 0,

n kT

DC i j
i j

L t l t dt
T= =

 
− ≥ 

 
∑ ∑∫       (28) 

为了在控制中满足任务处理量的约束，根据式

(28)定义 2L ： 

( )( ) ( ) ( )T
2

1

1 k

j
j

L t l t t
T =

= −∑x α x        (29) 

其中， [ ]T1 0 1 0 1 0, , , , ..., ,α = ，则积分约束可以表

示为： 

( )( )20
0

T
L t ≤∫ x          (30) 

每个数据中心的任务分配量以及功率可以在 0

到最大值之间被调节。因此，定义每个数据中心任

务分配量和功率的容许控制集 ( )tu ： 

( ) ( ){ }= 0 1t tΓ u u           (31) 

最终构建数据中心任务分配及功率确定的最优

控制问题如下： 

( )
( ) ( )( ) ( )

( ) [ ]

( )

0

1

20

min 0 0

0 0
s.t.

0

, ,

, ,

T

t

T

J t dt

t t T

L t dt

∈Γ
 =  

   ∈ 


  ≤  

∫

∫

u
x u L x

L x

x



      (32) 

经过上述推导与转换后，数据中心计算任务分

配以及最佳功率的选择就被转化为一个最优控制问

题，而后就需要对该系统求解，以获得数据中心每

一时隙最优的控制策略。 

2.2 问题求解 

针对式(13)的系统，式(32)的最优控制问题既有

不等式过程约束，也有不等式积分约束。为了在最

优控制的过程中满足约束，分别引入 Lagrange 乘子：

( )tλ ， ( )tη ， ζ 。首先考虑不等式积分约束，定义

Hamilton 函数 H: 

( ) ( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( ) ( )T

2

, , , ,H t t t t t

t t t L t

ζ

ζ

   = +   
   + +   

x u λ L x

λ Ax Bu x
     (33) 

其中， ( )tλ 为系统约束的参数，ζ 为不等式积分

约束项的参数。进而考虑不等式过程约束，定义

Lagrange 函数 L̂ ： 

( ) ( ) ( ) ( )
( ) ( ) ( ) ( ) ( )T

1

=

+

ˆ , , , , ,

, , ,

L t t t t t

H t t t t t t

η ζ  
      

x u λ

x u λ η L x
     (34) 

其中， ( )tη 为不等式过程约束项的参数。 

由最优控制理论的极小值原理[34]，式(32)中问题

的最优控制信号 ( )* tu 和最优轨线，即每个数据中心

的负荷分配量与功率随时间最佳的状态变化曲线

( )* tx 应满足最优控制原理求解中所需的方程、等式

和不等式。 
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根据式(13)的形式，数据中心的最优计算任务分

配及最优功率选择需满足如下规范方程： 

( ) ( ) ( )=* * *t t t+x Ax Bu          (35) 

( )tλ 应满足如下规范方程： 

( )
( ) ( ) ( ) ( )

( )

( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )

( ) ( )

1
1 1 1

1

1 1
1 1 1 1

11

*

* *
, ,

* *
, ,

* *
, ,

* *
, ,

ˆ , , , , ,

DC DC

DC DC

n
DC n DC n n

n

n n
DC n DC n

nn

L t t t t t
t

t

P t L t t
U

P t L t t R t
UU

P t L t t
U

P t L t
UU

η ζ

ϕ
γϖ ϖ η ζ

ϕ ϕ
γϖ ϖ η

ϕ
γϖ ϖ η ζ

ϕ ϕ
γϖ ϖ

 ∂  = − =
∂

  
− − + +     

  
− + −     

  
− − + +     

 
− 

 

x u λ
λ

x






( ) ( )n nt R tη

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
   + −     

(36) 

同时，在对数据中心控制过程中，需要获得开

始控制时数据中心及能源系统的初始状态，以及控

制结束时的系统状态，因此需要满足边值条件

( ) 00 =x x 以及 ( ) 0T =λ 。结合式(36)可得： 

( ) ( )

( ) ( ) ( )
( ))

2 1
i i

t t k v
i T

i i DC i DC i

i

t e
U P L

d

τ γϖ
ϕ τ ϖ τ

η τ ζ τ

−
−

 
= −  − 

+ + 

∫λ * *
, ,  (37) 

( ) ( )

( ) ( ) ( )
( )) ( )

2
i i

t t k v i
i T

i i i DC i DC i

i i

t e
U U P L

R d

τ ϕ γϖ
ϕ τ ϖ τ

η τ τ τ

−
 

=   − 
+ − 

∫λ * *
, ,  (38) 

为了保证数据中心控制的控制决策能使目标函

数能够达到极小值，满足如下极小值条件： 

( ) ( ) ( )

( )
( ) ( ) ( )min

* *

*

, , , ,

, , , ,
t

H t t t t

H t t t t

ζ

ζ
∈Γ

  = 
  u

x u λ

x u λ
     (39) 

即 ( ) ( )
( )

( ) ( )T Tmin*

t
t t t t

∈Γ
=

u
λ Bu λ Bu ，从而可以得到

使数据中心总体的成本和时延最低的控制决策如

下： 

( )
( )
( )

1 0
1 2

0 0
*

,
, , ...,

,
i

i
i

t
u t i n

t

λ

λ

 <= =
>

     (40) 

经过上述推导，数据中心计算任务分配以及功

率控制被转化为最优控制中可以求解的形式，在系

统求解时应满足约束条件，如式(40)所示。 

联立上述各式可得： 

( )

( )
( )

( )
( ) ( )

20

20

1

T
1

0

0

0

0

0

0

T

T

L t dt

L t dt

t

t

t t

ζ

ζ

≥


  ≤  

   =  



   


  =  

∫
∫

x

x

η

L x

η L x





            (41) 

通过 GEKKO 工具包[35]求解该等式/不等式方程

组，可得到问题(32)的最优控制信号 ( )* tu 以及相对

应的负荷分配量以及每个数据中心功率随时间变化

的曲线 ( )* tx 。 

3  仿真实验 
3.1 仿真环境设置 

本文以 3 个数据中心为例进行仿真，数据中心

的参数如表 1 所示： 

表 1 数据中心仿真参数 

 DC1 DC2 DC3 
服务器数量（台） 2*105 2*105 2*105 

服务器最大功率（W） 300 300 300 
服务器满载处理速率（个/s） 30 30 30 

ϕ  0.1 0.1 0.1 
PUE 1.2 1.3 1.4 
kivi 1 1 1 
β 1 1 1 

ϖ  1 1 1 

为了验证本文方法的适用性，分别针对可再生

能源过剩与可再生能源不足两种情况设置了两种场

景，以场景 1 和场景 2 表示。 

每个数据中心处于不同的电网节点，即每个数

据中心有不同的节点边际电价。目前美国 PJM 电力

市场和 ERCOT 电力市场的结算周期为 5min[36]，而

随着可再生能源的渗透，未来的结算周期可能会进

一步降低。因此，本文模拟 5min 内价格信号波动两

次。 

同时，每个数据中心的所获得的可再生能源电

量也不同，由于受外界环境影响，可再生能源的出

力具有波动性，从前端传输的数据中心的计算任务

同样存在较大的波动，因此本文给可再生能源出力

以及计算任务增加随机扰动 ε ，以模拟可再生能源出
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力及计算任务的不确定性，具体取值如表 2 所示： 

表 2 仿真环境参数 

 DC1 DC2 DC3 
可再生能源（MW）（场景 1） 20+ 1 1ε ,  40+ 1 2ε ,  50+ 1 3ε ,  

可再生能源（MW）（场景 2） 30+ 2 1ε ,  8+ 2 2ε ,  4+ 2 3ε ,  

购电价格（元

/kW） 

0s~100s 0.8 0.6 0.7 
101s~200s 0.5 0.7 0.6 
201s~300s 0.8 0.9 0.6 

售电价格（元

/kW） 

0s~100s 0.3 0.4 0.2 
101s~200s 0.4 0.2 0.2 
201s~300s 0.2 0.3 0.5 

总任务量（个/s） 3*106+ Lε  

3.2 控制频率影响分析 

由于可再生能源出力以及计算任务均存在较大

的波动性，且难以被十分准确的预测，提升控制频

率有助于降低不确定性带来的影响，本文首先对比

了控制频率对经济性的影响。基于最优控制，每次

优化可以在 100ms 之内完成求解，但考虑到调节过

程中的还存在任务分解、通信等耗时，本文取最快

的控制频率为 5s/次。 

场景 1 模拟了可再生能源出力较多，总出力能

够满足数据中心能耗需求且有一定剩余的场景，场

景 2 则模拟了可再生能源出力总量不能够满足数据

中心能耗需求的情况。两种场景下 3 个数据中心任

务分配及功率情况如图 2、图 3 所示： 

 
（a）控制频率 5s/次       （b）控制频率 15s/次 

 
（c）控制频率 30s/次      （d）控制频率 60s/次 

图 2 场景 1 数据中心的功率变化 
 

 
（a）控制频率 5s/次       （b）控制频率 15s/次 

 
（c）控制频率 30s/次      （d）控制频率 60s/次 

图 3 场景 2 数据中心的功率变化 

两种场景下，不同控制频率在 5min 中的总效益

如表 3 所示： 

表 3 不同控制频率下的效益 

频率 5s/次(元) 15s/次(元) 30s/次(元) 60s/次(元) 
场景 1 10659.16 9996.86 7254.43 6689.15 
场景 2 -18897.58 -20310.85 -20002.74 -20621.53 

从图 2 中可以看出，在场景 1 下，3 个数据中心

周边可再生能源的发电总量大于数据中心的能源需

求，因此除数据中心自身的能量消耗外，还可以将

多余光伏出售给电网。在 0~100s 时，数据中心 3 的

售电价格最低，因此尽可能将计算任务调度至数据

中心 3 处，以提升可再生能源的售电效益。在

101~200s 时，数据中心 1 处的售电价格最高，但其

可再生能源的容量较小，因此其功率依然维持在较

小的水平。在 201~300s 时，数据中心 3 处的售电价

格变为最高，从而分配给其的任务被相应减少，以

提升 3 个数据中心总的售电收益。由于外部价格有

变化，同时可再生能源出力以及计算任务有波动，

因此高控制频率能够更快的追踪不确定性带来的波

动，从而提升系统总体效益。从表 3 中也可以看出，

在场景 1 中，控制频率为 5s/次时，收益为 10659.16

元，相较于 1min/次的控制频率，收益提升了 59.35%。 

图 3 所示的是场景 2 可再生能源出力不足场景

下三个数据中心的功率分配。由于可再生能源出力

较小，数据中心所需电量主要来自于外电网购电。

由于外部电网的购电价格总是高于对外售电的价

格，因此数据中心的任务分配优先使用本地的可再

生能源，不足的部分再从外电网购买。在 0~100s 时，

系统尽可能的从数据中心 2 处购电以满足功率需求，

在 101~200s 时，数据中心 2 承担了较多的计算任务，

同时由于其本身的可再生能源出力就较高，其接近

于满载运行。在 201~300s 时，则尽可能将功率分配

至购电价格较低的数据中心 3 处。由于高频率控制

的灵活性，场景 2 下的总成本也能被有效的降低。 
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由于可再生能源的出力具有较强的波动性且难

以被完全准确的预测，因此高频的控制能够更好的

追踪可再生能源出力的波动。本文统计了两种场景

下可再生能源就地消纳的情况，如表 4 所示。 

表 4 不同控制频率下的可再生能源就地消纳率 

频率 5s/次 15s/次 30s/次 60s/次 
场景 1 12.17% 4.34% 9.19% 5.93% 
场景 2 97.84% 97.48% 97.91% 97.66% 

从表 4 中可以看出，场景由于高频控制能够更

好的追踪可再生能源出力的波动，有效的提升了可

再生能源就地消纳率，相较于 1min/次的控制频率，

5s/次的控制频率下可再生能源的就地消纳率提升了

6.24%。而在场景 2 中，由于可再生能源出力较小，

因此不同控制频率下的就地消纳率差别不大，均在

97%以上。 

场景 2 中，控制频率为 30s/次时可再生能源的就

地消纳率最高，这是由于场景 2 下各个控制频率对

可再生能源消纳的影响很小，而对于实时电价和计

算任务不确定性的追踪对总体效益的影响更大，因

此高频控制下，虽然可再生能源就地消纳率稍有降

低，但成本、计算时延等指标结果更优，从而实现

更好的总体效益。因此，本文继续就不同控制频率

下，经济性和延迟指标的优化结果进行分析。 

3.3 经济性与延迟优化分析 

前述仿真实验验证了本文算法中计算任务调度

所带来的效益提升，在前文的理论分析中，在相同

的计算任务下，数据中心的功率与延迟存在一定的

关系，从而适当提升数据中心的计算时延，能够提

升系统总体的运营效益，本文基于场景 2，又对数据

中心计算时延与系统的运行成本之间的关系进行了

仿真实验。在前述仿真实验中，延迟性能的权重取

值为 41 10× ，以其为基准，验证不同权重下算法控制

的效果，实验结果如图 4、图 5 所示： 

 
（a）0.1 倍权重           （b）1 倍权重 

 
（a）10 倍权重           （b）100 倍权重 

图 4 不同γ取值下的延迟 

 
图 5 不同γ取值下总效益 

本文算法在设计目标函数时，考虑了信息层面

服务质量这一因素，通过对目标函数中 γ值的调节能

够很方便的变动经济成本和延时成本之间的权重关

系。从图 4 和图 5 中可以看出，延时的约束上限为

200ms，在 γ值较小时，系统优化时主要考虑经济成

本，因此三个数据中心的计算时延普遍较高，此时

经济成本较低。而随着 γ值的增加，系统在进行优化

调节时，更多的考虑了信息层面的服务质量，系统

的计算时延有了明显的下降，但随着系统的成本也

有了明显的上升。同时，对比 10 倍权重和 100 倍权

重的仿真结果可以看出，当计算时延较低时，继续

降低计算时延，需要牺牲较多的经济成本。因此，

在实际环境中，可以根据需求动态的调整权重因子

γ，以实现经济成本与时延成本之间的均衡。 

4  结论 
多个数据中心之间可以通过计算任务的分配实

现功率的转移，单个数据中心也可以通过服务器开

关、CPU 频率调节等手段协调功耗与计算时延。本

文基于最优控制理论，实现多个数据中心的任务分

配以及每个数据中心功率与计算时延的统一优化。

同时，采用动态微分方程对所求问题建模，实现数

据中心任务的快速控制。理论分析与仿真结果表明： 

1）通过多个数据中心计算任务的调度，能够有

效降低系统总体运行成本，且能够有效提升可再生

能源的就地消纳率； 

2）采用动态微分方程对所求问题建模，能够实
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现数据中心的秒级的优化控制，从而更好的追踪由

于可再生能源出力以及计算任务不确定性带来的波

动，以提升系统总体的经济效益； 

3）在满足计算延迟约束的前提下，提高目标函

数中延迟项的权重，能够有效降低计算延迟，但也

会大幅提升系统运行总成本，在实际运行中可以根

据需求灵活调节权重。 

综上，本文所提基于最优控制的能量信息协同

优化策略能够综合考虑能源层的能量成本以及信息

层的计算时延，实现计算任务分配及数据中心功率

控制的快速联合优化控制，降低系统运营成本，提

升可再生能源就地消纳率，并能够根据需求调整计

算时延。未来的研究可以进一步细化信息层和能量

层的研究。在能量层面，可以细化数据中心的能耗

组成，考虑冷热电等多种形式综合能源供给系统的

调节，在信息层面，可以细化计算任务，包括不同

任务之间不同的复杂程度及不同的时延需求等。 
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